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[57]申請專利範圍
1.　一種用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法，用以計算一空分複用接取系統中
之第 k個移動用戶之一天線權重向量 ，包括：步驟 a：獲得該第 k個移動用戶

之一接收信號向量 ，其中該接收信號向量 中的每一個接收信號來自於該第 k個移

動用戶之對應的天線；步驟 b：依據該第 k個移動用戶之一相位向量 與該接收信

號向量 獲得該接收信號向量 經波束成形後的一解析信號向量 ，其

中 i表示一疊代運算迴圈次數；步驟 c：計算該解析信號向量 與該第 k

個移動用戶之一訓練信號向量 Dk 之間的一距離平方 ；步驟 d：計算該距離

平方 對該相位向量 的一梯度 ；步驟 e：依據該相位

向量 、一步階參數 ξ與該梯度 獲得下一次疊代運算迴圈中的相

位向量 ；步驟 f：判斷是否結束疊代運算；以及步驟 g：若滿足結束疊代運算的

至少一條件，則依據該相位向量 輸出該第 k個移動用戶之該天線權重向量

，其中該天線權重向量 中每一個天線權重之增益皆彼此相同。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法，其中該
距離平方 。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法，其中該
相位向量 。

4.　如申請專利範圍第 1項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法，其中該
至少一條件包括以下至少其中之一：目前的該疊代運算迴圈次數 i是否滿足一預定疊代
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運算迴圈次數；以及該相位向量 與相位向量 之間的距離已經滿足一預定

距離。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法，其中該
步階參數為最陡峭坡度方向的量值。

6.　如申請專利範圍第 1項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法，更包
括：步驟 h：若判斷不結束疊代運算，則將該疊代運算迴圈次數 i加 1，並重新執行步驟
a置步驟 f。

7.　如申請專利範圍第 1項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法，更包
括：步驟 i：初始化該疊代運算迴圈次數 i為 1，並初始化該相位向量 。

8.　一種用於空分複用接取系統的智能天線權重計算裝置，用以計算一空分複用接取系統中
之第 k個移動用戶之一天線權重向量 ，包括：一距離平方計算裝置，用以計

算該第 k個移動用戶之一接收信號向量 經波束成形後的一解析信號向量

與該第 k個移動用戶之一訓練信號向量 Dk 之間的一距離平方

，其中 為該第 k個移動用戶之一相位向量，且 i表示一疊代運算迴圈

次數；一梯度計算裝置，用以計算該距離平方 對該相位向量 的一梯

度 ；一步階參數產生器，用以提供一步階參數 ξ；一純量乘法器，用

以將該梯度 與該步階參數 ξ相乘，以獲得一相乘結果

；一向量減法器，用以將該相位向量 減去該相乘結果

，以獲得下一次疊代運算迴圈中的相位向量 ；一決策器，

判斷是否結束疊代運算，若滿足結束疊代運算的至少一條件，則依據該相位向量

輸出該第 k個移動用戶之該天線權重向量 ，其中該天線權重向量 中

每一個天線權重之增益皆彼此相同，若判斷不結束疊代運算，則將該相位向量 送

至一緩衝器；以及該緩衝器，用以將其儲存的相位向量送至下一次疊代運算迴圈中使用。

9.　如申請專利範圍第 8項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算裝置，其中該
距離平方 。

10.   如申請專利範圍第 8項所述之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算裝置，其中該
步階參數為最陡峭坡度方向的量值。

圖式簡單說明

圖 1是空分複用接取系統的系統方塊與多載波調變圖。
圖 2A是功率放大器的輸入信號功率與輸出信號功率與增益的曲線圖。
圖 2B則是功率放大器的輸入信號功率與輸出信號相對相位的曲線圖。
圖 3A是傳統智能天線系統中每一天線之輸入信號功率與輸出信號功率的曲線圖。
圖 3B是傳統智能天線系統中每一天線之輸入信號相位與輸出信號相位的曲線圖。
圖 4是傳統智能天線系統的輻射場形圖。
圖 5是空分複用接取系統的移動用戶之方塊圖。
圖 6是傳統智能天線權重計算方法的流程圖。
圖 7為本發明實施例所提供之空分複用接取系統的移動用戶之方塊圖。
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圖 8為本發明實施例所提供之固定增益權重計算單元的細部方塊圖。
圖 9為本發明實施例所提供之用於空分複用接取系統的智能天線權重計算方法的流程圖。
圖 10A是實施例中每一天線之輸入信號功率與輸出信號功率的曲線圖。
圖 10B是實施例中每一天線之輸入信號相位與輸出信號相位的曲線圖。
圖 11是實施例的輻射場形圖。
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