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[57]申請專利範圍
1.　一種多鏡頭影像擷取裝置，包括：一本體，具有一表面，該本體定義有一機體縱軸方向
及一機體橫軸方向；一第一攝像單元，具有一設置於該表面的第一鏡頭；一第二攝像單

元，具有一設置於該表面的第二鏡頭，其中該第一鏡頭與該第二鏡頭係彼此斜向設置於

該表面上；一第三攝像單元，具有一設置於該表面的第三鏡頭；一顯示單元，具有一設

置於該本體的顯示器，該顯示器用以顯示一畫面，其中該畫面的顯示模式包括一縱軸顯

示模式及一橫軸顯示模式；一分光單元，其結構係配合罩覆該顯示器，該分光單元具有

一縱軸畫面遮罩模式及一橫軸畫面遮罩模式；一影像處理單元；及一控制單元，用以回

應一拍攝訊號，驅動該第一攝像單元擷取一第一影像，及驅動該第二攝像單元擷取一第

二影像，及驅動該第三攝像單元擷取一第三影像；其中該控制單元根據該畫面的顯示模

式，控制該影像處理單元根據該第一影像、該第二影像及該第三影像，建立一立體影

像，再控制該顯示單元將該立體影像顯示於該顯示器；其中該控制單元根據該畫面的顯

示模式，控制該分光單元切換為該縱軸畫面遮罩模式或該橫軸畫面遮罩模式。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之多鏡頭影像擷取裝置，更包括一偵測單元，用以偵測該多
鏡頭影像擷取裝置的一使用模式，進而輸出一偵測訊號至該控制單元，該控制單元再根

據該偵測訊號，控制該顯示單元以該縱軸顯示模式或該橫軸顯示模式顯示該畫面。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之多鏡頭影像擷取裝置，其中該第三鏡頭與該第一鏡頭的相
對位置係平行於該機體橫軸方向，當該畫面的顯示模式為該縱軸顯示模式，該控制單元

控制該影像處理單元將該第一影像及該第三影像合成為該立體影像。

- 11216 -



4.　如申請專利範圍第 3項所述之多鏡頭影像擷取裝置，其中該第三鏡頭與該第二鏡頭的相
對位置係平行於該機體縱軸方向，當該畫面的顯示模式為該橫軸顯示模式，該控制單元

控制該影像處理單元將該第二影像及該第三影像合成為該立體影像。

5.　一種立體影像顯示方法，適用於一多鏡頭影像擷取裝置，該多鏡頭影像擷取裝置具有一
本體、一第一攝像單元、一第二攝像單元及一第三攝像單元，其中該本體具有一表面並

定義有一機體縱軸方向及一機體橫軸方向，該第一攝像單元具有一設置於該表面的第一

鏡頭，該第二攝像單元具有一設置於該表面的第二鏡頭，且該第一鏡頭與該第二鏡頭係

彼此斜向設置於該表面上，該第三攝像單元具有一設置於該表面的第三鏡頭，該立體影

像顯示方法包括下列步驟：接收一拍攝訊號；回應該拍攝訊號，驅動該第一攝像單元擷

取一第一影 像，驅動該第二攝像單元擷取一第二影像，及驅動該第三攝像單元擷取一第
三影像；判斷一顯示器所顯示之一畫面的顯示模式為一縱軸顯示模式或為一橫軸顯示模

式；根據該畫面的顯示模式，控制一影像處理單元根據該第一影像、該第二影像及該第

三影像，建立一立體影像；及控制該顯示器顯示該立體影像，並根據該畫面的顯示模

式，控制一罩覆於該顯示器的分光單元切換為一縱軸畫面遮罩模式或一橫軸畫面遮罩模

式。

6.　如申請專利範圍第 5項所述之立體影像顯示方法，其中於判斷該顯示器之該畫面的顯示
模式之步驟中，更包括下列步驟：偵測該多鏡頭影像擷取裝置的一使用模式；及根據該

使用模式，控制該畫面的顯示模式為該縱軸顯示模式或為該橫軸顯示模式。

7.　如申請專利範圍第 5項所述之立體影像顯示方法，其中該第三鏡頭與該第一鏡頭的相對
位置係平行於該機體橫軸方向，於建立該立體影像的步驟中，當該畫面的顯示模式為該

縱軸顯示模式，係控制該影像處理單元將該第一影像及該第三影像合成為該立體影像。

8.　如申請專利範圍第 7項所述之立體影像顯示方法，其中該第三鏡頭與該第二鏡頭的相對
位置係平行於該機體縱軸方向，於建立該立體影像的步驟中，當該畫面的顯示模式為該

橫軸顯示模式，係控制該影像處理單元將該第二影像及該第三影像合成為該立體影像。

圖式簡單說明

圖 1：現有技術的一種雙鏡頭影像擷取裝置的外觀示意圖；圖 2：圖 1中雙鏡頭影像擷取
裝置的橫軸顯示模式示意圖；圖 3：圖 1中雙鏡頭影像擷取裝置的縱軸顯示模式示意圖；圖
4：本發明提供的一種多鏡頭影像擷取裝置實施例的外觀示意圖； 圖 5：本發明提供的一種多
鏡頭影像擷取裝置實施例的功能方塊示意圖。圖 6：本發明提供的一種立體影像顯示方法實
施例的步驟流程圖。圖 7：本發明實施例中顯示器畫面的示意圖，圖中畫面的顯示模式為縱
軸顯示模式；圖 8：本發明實施例中顯示器畫面的另一示意圖，圖中畫面的顯示模式為橫軸
顯示模式；圖 9：本發明提供的另一種多鏡頭影像擷取裝置實施例的外觀示意圖；圖 10：本
發明提供的另一種多鏡頭影像擷取裝置實施例的功能方塊示意圖。圖 11：本發明提供的另一
種立體影像顯示方法實施例的步驟流程圖。圖 12：本發明另一種實施例中顯示器畫面的示意
圖，圖中畫面的顯示模式為縱軸顯示模式；圖 13：本發明另一種實施例中顯示器畫面的另一
示意圖，圖中畫面的顯示模式為橫軸顯示模式；及圖 14：本發明提供的再一種多鏡頭影像擷
取裝置實施例的外觀示意圖。
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