
【19】中華民國　　　　　　【12】專利公報 　（U）
【11】證書號數：M394975
【45】公告日： 中華民國 99 (2010) 年 12月 21日
【51】Int. Cl.： B65F1/00 (2006.01)

新型　　　　　全 4頁　

【54】名　　稱：聲控式垃圾桶及智慧型垃圾管理系統
【21】申請案號：099211705 【22】申請日： 中華民國 99 (2010) 年 06月 21日
【72】創 作 人： 王清松 (TW) ；鄭譽誠 (TW) ；劉奕君 (TW) ；張哲嘉 (TW) ；陳聖文 (TW)
【71】申 請 人： 亞東技術學院 ORIENTAL INSTITUTE OF

TECHNOLOGY
臺北縣板橋市四川路 2段 58號

【74】代 理 人： 莊志強

[57]申請專利範圍
1.　一種聲控式垃圾桶，包括：一桶體；一移動模組，設置在該桶體底部；及一控制模組，
與該移動模組耦接，該控制模組接收一語音命令訊號，並將該語音命令訊號執行語音辨

識，根據語音辨識結果控制該移動模組的運轉，以改變該桶體的位置。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之聲控式垃圾桶，更包括一距離偵測單元設置在該桶體外
側，該距離偵測單元偵測該桶體與周圍的一物體之間的距離並據以產生一距離訊號至該

控制模組。

3.　如申請專利範圍第 2項所述之聲控式垃圾桶，其中該控制模組判斷該距離訊號是否小於
一預設距離，當該距離訊號小於該預設距離時，該控制模組控制該移動模組停止運轉。

4.　如申請專利範圍第 1或 3項所述之聲控式垃圾桶，更包括一容量偵測模組，該容量偵測
模組設置在該桶體的內部，該容量偵測模組偵測該桶體內部的垃圾堆積狀況，並根據垃

圾堆積狀況輸出一高度訊號。

5.　如申請專利範圍第 4項所述之聲控式垃圾桶，其中該控制模組判斷該高度訊號是否為滿
量訊號，並在該高度訊號為滿量訊號時輸出一通知訊號。

6.　如申請專利範圍第 4項所述之聲控式垃圾桶，更包括一顯示單元設置在該桶體外側，該
顯示單元受控於該控制模組並顯示與該高度訊號相對應的一提示訊號。

7.　如申請專利範圍第 6項所述之聲控式垃圾桶，更包括一桶蓋設置在該桶體的頂部，該桶
蓋的啟閉受控於該控制模組。

8.　如申請專利範圍第 7項所述之聲控式垃圾桶，其中該控制模組包括一記憶單元，該記憶
單元儲存一命令對照表，該控制模組將該語音命令訊號與該命令對照表比對後控制該移

動模組的運轉。

9.　一種智慧型垃圾管理系統，包括：一如申請專利範圍第 1項之聲控式垃圾桶；及一遙控
裝置，接收一類比語音訊號，並將該類比語音訊號作類比數位轉換後輸出該語音命令訊

號至該聲控式垃圾桶。

10.   如申請專利範圍第 9項所述之智慧型垃圾管理系統，其中聲控式垃圾桶更包括一容量偵
測模組，該容量偵測模組設置在該桶體的內部，該容量偵測模組偵測該桶體內部的垃圾

堆積狀況，並根據垃圾堆積狀況輸出一高度訊號。

11.   如申請專利範圍第 10項所述之智慧型垃圾管理系統，其中該控制模組判斷該高度訊號是
否為滿量訊號，並在該高度訊號為滿量訊號時輸出一通知訊號。
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12.   如申請專利範圍第 11項所述之智慧型垃圾管理系統，更包括一可攜式裝置，該可攜式裝
置接收該通知訊號，並根據該通知訊號輸出一警示訊號。

13.   如申請專利範圍第 12項所述之智慧型垃圾管理系統，其中該聲控式垃圾桶儲存一命令對
照表並根據該命令對照表將該語音命令訊號執行語音辨識。

14.   如申請專利範圍第 11或 13項所述之智慧型垃圾管理系統，其中該聲控式垃圾桶具有一
距離偵測單元，該距離偵測單元偵測該聲控式垃圾桶與外界物體的距離。

圖式簡單說明

第一圖為本創作之智慧型垃圾管理系統之示意圖；

第二圖為本創作之智慧型垃圾管理系統之方塊圖；及

第三圖為本創作之智慧型垃圾管理系統之垃圾管理方法之步驟流程圖。
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