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[57]申請專利範圍
1.　一種強化攻擊機器人，所述機器人(100)包括有一軀幹結構(1)、二上肢結構(2)、二下肢
結構(3)、一控制裝置(4)、及一電池單元(5)；所述軀幹結構(1)，其具有一頭部(11)，該軀
幹結構(1)包括有至少一能供該軀幹結構(1)作動的軀幹伺服馬達(10)，以做為軀幹的關節
所用；所述二上肢結構(2)，其分別樞設且對稱於該軀幹結構(1)左、右兩側，該上肢結構
(2)包括有至少一能供該上肢結構(2)作動的上肢伺服馬達(20)，以做為上肢的關節所用；
所述二下肢結構(3)，其分別樞設且對稱於該軀幹結構(1)下方左、右兩處，該下肢結構(3)
包括有至少一能供該下肢結構(3)作動的下肢伺服馬達(30)，以做為下肢的關節所用；所
述控制裝置(4)，其設於該軀幹結構(1)一側處，且與該軀幹伺服馬達(10)、該上肢伺服馬
達(20)、該下肢伺服馬達(30)做電性連接；所述電池單元(5)，其設於該軀幹結構(1)另一
側處，並與該控制裝置(4)做電性連接；其特徵在於：所述上肢結構(2)，其包括有一端與
該軀幹結構(1)樞接的上手臂(21)；一端與該上手臂(21)另一端連接的下手臂(22)；一設於
該下手臂(22)另一端、且能於該下手臂(22)處移動的攻擊件(23)；一位於該下手臂(22)處
的攻擊伺服馬達(24)；及一位於該下手臂(22)處、能供該攻擊伺服馬達(24)帶動、使該攻
擊件(23)位移以進行攻擊行為的驅動結構(25)。

2.　如請求項 1所述的強化攻擊機器人，其中，所述上手臂(21)，其是由二呈ㄇ型設置的支
架(211)交叉連接所組成，該二支架(211)開口分別能朝向上、下兩端，且能供容置該上肢
伺服馬達(20)。

3.　如請求項 1所述的強化攻擊機器人，其中，所述下手臂(22)，其是由二 分別位於該上手
臂(21)外側的樞接件(221)、及二分別位於該二樞接件(221)一端外側的導引件(222)所組
成，而該導引件(222)一端的內側處，更設有一能供該攻擊件(23)插入的導引槽(2221)。

4.　如請求項 1所述的強化攻擊機器人，其中，所述驅動結構(25)，其是由一能供該攻擊伺
服馬達(24)帶動的凸輪(251)、及一能供該攻擊件(23)進行攻擊後復位的復歸部(252)所組
成。

5.　如請求項 4所述的強化攻擊機器人，其中，所述復歸部(252)，其一端與該攻擊件(23)相
連接，而另一端連接於該凸輪(251)一側。

6.　如請求項 4所述的強化攻擊機器人，其中，所述復歸部(252)，其一端與該攻擊件(23)相
連接，而另一端連接於該下手臂(22)處。
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7.　如請求項 1所述的強化攻擊機器人，其中，所述驅動結構(25)，其是由一曲柄連桿結構
所組成。

8.　如請求項 1所述的強化攻擊機器人，其中，所述軀幹結構(1)，其是由一上樞幹(12)、及
一與該上樞幹(12)連接的下樞幹(13)所組成。

9.　如請求項 8所述的強化攻擊機器人，其中，所述軀幹伺服馬達(10)具有二個設於該下樞
幹(13)的內部；所述上樞幹(12)與該下樞幹(13)間，更設有一能供該二軀幹伺服馬達(10)
旋轉該上樞幹(12)的齒輪組(14)；所述齒輪組(14)，其更包括有二分別能供該二軀幹伺服
馬達(10)帶動的主動齒輪(141)；及一位於該二主動齒輪(141)間、且能供該二主動齒輪
(141)帶動該上樞幹(12)的從動齒輪(142)。

10.   如請求項 1所述的強化攻擊機器人，其中，所述下肢結構(3)，其更包括有一端與該軀幹
結構(1)樞接的大腿部(31)、一與該大腿部(31)樞接的小腿部(32)、及一與該小腿部(32)樞
接的腳掌部(33)。

圖式簡單說明

第 1圖：機器人的立體示意圖。

第 2圖：機器人的立體分解示意圖。

第 3圖：本新型的立體示意圖。

第 4圖：本新型的立體分解示意圖。

第 5圖：本新型進行攻擊的立體實施示意圖。

第 6圖：本新型收回攻擊的立體示意圖。

第 7圖：本新型另一種實施方式的立體示意圖。
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