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【57】申請專利範圍

1.　一種車輛預先自動打方向燈的控制系統，適用於一車輛，包括：一定位單元，用以獲取

該車輛的位置資料；一地圖資料庫，用以儲存多筆導航地圖；一導航顯示單元，用以顯

示導航資訊；一語音引導單元，用以發出導航語音；一語音擷取單元，用以擷取該語音

引導單元的導航語音並產生語音擷取資料；一車速偵測單元，用以偵測該車輛的車速；

一方向燈單元，用以顯示該車輛要轉的轉向；及一處理單元，耦接於該定位單元、該地

圖資料庫、該導航顯示單元、該語音引導單元、該語音擷取單元、該車速偵測單元、及

該方向燈單元，且該處理單元透過該語音擷取單元接收該語音擷取資料，並根據該語音

擷取資料判斷其中是否提到關鍵字，該關鍵字包括預定行車轉向位置的距離和轉向，並

在判斷出是提到該關鍵字時透過該車速偵測單元偵測該車輛的車速，並根據該車輛的車

速計算出一預先自動打方向燈時間，並在計數該預先自動打方向燈時間之後，對應控制

開啟該方向燈單元顯示該車輛要轉的轉向；其中，該處理單元更用以在計數該預先自動

打方向燈時間時，持續根據該車輛的車速的變化決定是否重新計算該預先自動打方向燈

時間。

2.　如請求項 1 所述之車輛預先自動打方向燈的控制系統，更包括一轉向偵測單元，耦接於

該處理單元，用以在該車輛到達該預定行車轉向位置時偵測該車輛的轉向並輸出一轉向

訊號，且該處理單元更根據該轉向訊號判斷該車輛是否有轉向，並在判斷出該車輛有轉

向時於一預定時間後關閉該方向燈單元，而在判斷出該車輛未轉向時立即關閉該方向燈

單元。

3.　如請求項 1 所述之車輛預先自動打方向燈的控制系統，更包括一盲點偵測單元及一警示

單元，該盲點偵測單元及該警示單元分別耦接於該處理單元，該盲點偵測單元用以在該

方向燈單元開啟後偵測該車輛的盲點區域的物體，並在該盲點偵測單元偵側到該車輛的

盲點區域出現物體時，該處理單元控制該警示單元發出一警示訊號。

圖式簡單說明
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圖 1 為本發明的車輛預先自動打方向燈的控制系統的方塊示意圖。

圖 2 為本發明的車輛預先自動打方向燈的控制系統一種優選方案的方塊示意圖。

圖 3 為本發明的車輛預先自動打方向燈的控制系統另一種優選方案的方塊示意圖。

圖 4 為本發明的車輛預先自動打方向燈的控制系統再一種優選方案的方塊示意圖。

圖 5 為本發明的車輛預先自動打方向燈的控制系統設置於車輛上的應用示意圖。

圖 6 為本發明的方法流程示意圖。
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