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[57]申請專利範圍
1.　一種跨移式助行器，其包括：兩相對之ㄇ型支撐架及複數個連接該兩相對支撐架之連接
架，該ㄇ型支撐架包括有一前撐腳、一扭轉彈簧、一握桿、一後撐腳、一滑軌、一滑

桿、一把手、一拉索、一連結插銷、一滑桿插銷、一滑軌插銷及一導引插銷，其中，該

前撐腳及該後撐腳之上端以該握桿，透過該連結插銷連接，該前撐腳及該後撐腳之中段

以該滑軌、該滑桿，透過該滑桿插銷相連接，該滑軌具容置空間，一端以該滑軌插銷連

接該前撐腳，另一端具開口供該滑桿滑設其中，該滑桿一端以該滑桿插銷連接該後撐

腳，另一端則滑設於該滑軌之容置空間之中，並連接該拉索，該拉索經過該滑軌插銷及

該導引插銷連接該把手，該握桿與該前撐腳之連接為固定式，該握桿與該後撐腳則以該

扭轉彈簧相連接，使該後撐腳可以對該握桿及該前撐腳作相對轉動及復原，該滑軌與該

前撐腳以該滑軌插銷連接；藉由該滑軌長度的改變和並以該扭轉彈簧為中心之該前撐腳

及該後撐腳之相對轉動，使該前撐腳與該後撐腳之相對距離和位置可以調整，達到向前

移動之目的。

2.　如請求項 1所述之跨移式助行器，其中，該前撐腳下段部並有一彈簧可以緩衝該前撐腳
觸地時之衝擊，該前撐腳及該後撐腳下端則套接一防滑吸震橡膠。

3.　如請求項 2所述之跨移式助行器，其中，按壓該把手後拉動該滑桿，可使該後撐腳向前
移動及壓縮該扭轉彈簧，再以手向上輕提該握桿，該扭轉彈簧之回復力可使該助行器往

前跨步，而該前撐腳之彈簧 及吸震橡膠可使該助行器跨步著地時減緩衝擊。
4.　如請求項 1所述之跨移式助行器，其中，該支撐架及複數個連接架使用之材料可為鋁。
圖式簡單說明

圖 1A~1B     係習知技術之助行器之示意圖。 圖 2              係本創作跨移式助行器之立體外
觀示意圖。 圖 3A~3D     係本創作跨移式助行器使用時之示意圖。
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