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【57】申請專利範圍
1.　一種藍芽監控系統，運作於一戶外模式與一居家模式，具有至少一母裝置與一或多個子
裝置，其中每一該子裝置包括：一陀螺儀，用以量測該子裝置之一動作資訊；一第一藍

芽通訊模組；以及一微控制器，該陀螺儀與該第一藍芽通訊模組連接於該微控制器，透

過該第一藍芽通訊模組，該微控制器將該陀螺儀所取得之該動作資訊向外傳送；其中每

一該母裝置包括：一第二藍芽通訊模組；一提示單元；以及一處理器，該第二藍芽通訊

模組與該提示單元均連接於該處理器，透過該第二藍芽通訊模組，該處理器由每一該子

裝置接收該動作資訊，該處理器將該動作資訊進行運算並據以判斷是否控制該提示單元

發出一提示訊息；其中於該戶外模式下，該處理器將該動作資訊進行運算以獲得該些子

裝置其中之一的一移動步數，且當該移動步數超過一門檻步數時，該處理器控制該提示

單元發出該提示訊息；其中當該處理器對該動作資訊進行運算時，該處理器由該動作資

訊計算出一動作判斷值，若由該處理器接續地計算出之兩個該動作判斷值均為正值，則

該處理器將該移動步數加一；其中由該處理器接續地計算出之兩個該動作判斷值分別大

於一第一判斷值以及小於一第二判斷值；其中該處理器根據以下式子計算該動作判斷

值：f=(x2+y2+z2)*180°/3.14 C=f1/2其中，x、y、z為該子裝置於三維空間中移動時其於
三個維度上的受力，f為將該子裝置於三個維度上的受力進行運算後的一個運算結果，C
為該動作判斷值。

2.　如請求項 1所述之藍芽監控系統，其中於該子裝置更包括一定位單元，連接於該微控制
器，用以取得該子裝置之一地理位置資訊，並且透過該第一藍芽通訊模組，該微控制器

將該定位單元所取得之該地理位置資訊傳送至該母裝置。
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3.　如請求項 1所述之藍芽監控系統，其中於該居家模式下，該處理器將該動作資訊進行運
算以獲得該些子裝置其中之一的一動作判斷值，若該處理器判斷該動作判斷值增加至超

過一第三判斷值，則該處理器控制該提示單元發出該提示訊息。

4.　如請求項 1所述之藍芽監控系統，其中該母裝置更包括一顯示與操作介面，且該顯示與
操作介面連接於該處理器。

5.　如請求項 1所述之藍芽監控系統，其中於一預設時間內，該處理器未由該些子裝置之一
接收該動作資訊，該處理器控制該提示單元發出該提示訊息。

6.　如請求項 1所述之藍芽監控系統，其中該提示訊息為一響鈴、一閃爍光、一震動或其組
合。

圖式簡單說明

圖 1A為根據本發明例示性實施例所繪示之藍芽監控系統之示意圖。
圖 1B為根據本發明另一例示性實施例所繪示之藍芽監控系統之示意圖。
圖 2為根據本發明例示性實施例所繪示之藍芽監控系統中子裝置之示意圖。
圖 3為根據本發明例示性實施例所繪示之藍芽監控系統中母裝置之示意圖。
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