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【57】申請專利範圍
1.　一種巡邏簽到系統，其包含：至少一可攜式電子裝置，其具有一預設巡邏程式，在該至
少一可攜式電子裝置執行該預設巡邏程式時，該至少一可攜式電子裝置則顯示一簽到介

面；複數個感應裝置，其位於一區域中，各該感應裝置之位置彼此不同；以及一管理伺

服裝置，其電性連接該複數個感應裝置；其中，在該至少一可攜式電子裝置偵測到其中

一該感應裝置時，該預設巡邏程式則藉由該至少一可攜式電子裝置執行一生物辨識程

序，並在判斷該生物辨識程序認證通過時，該預設巡邏程式則透過該至少一可攜式電子

裝置發送一簽核訊號至其中一該感應裝置；且，其中一該感應裝置依據該簽核訊號以產

生一簽到訊息，並傳送至該管理伺服裝置；其中在相鄰之二該感應裝置分別接收到該至

少一可攜式電子裝置所發送之該簽核訊號時，相鄰之二該感應裝置則分別依據所接收之

一時間點與該簽核訊號而產生該簽到訊息，且在該管理伺服裝置接收到相鄰之二該感應

裝置所傳送之該簽到訊息時，該管理伺服裝置則根據二該簽到訊息之該時間點之間之時

間值，以產生一定點間時間訊息。

2.　如申請專利範圍第 1項所述之巡邏簽到系統，其中該至少一可攜式電子裝置係包含：一
偵測模組；一通訊模組；一特徵擷取模組；一儲存模組，其儲存至少一預設特徵訊息與

該預設巡邏程式；一顯示模組；以及一處理模組，其電性連接該偵測模組、該通訊模

組、該特徵擷取模組、該儲存模組與該顯示模組，該處理模組接收且依據一執行訊號而

執行該預設巡邏程式，並驅使該顯示模組顯示該簽到介面；其中，在該偵測模組感測到

其中一該感應裝置時，該處理模組則據以經由該簽到介面顯示一生物辨識訊息，並驅使

該特徵擷取模組擷取一生物特徵，而在該特徵擷取模組根據該生物特徵產生一特徵訊息

且該處理模組判斷該特徵訊息符合該至少一預設特徵訊息時，該處理模組則據以產生該

簽核訊號，並經由該通訊模組發送至其中一該感應裝置。

3.　如申請專利範圍第 1項所述之巡邏簽到系統，其中該預設巡邏程式係包含複數個巡邏點
訊息，複數個巡邏點訊息分別對應各該感應裝置，且該預設巡邏程式隨機性決定至少一

該巡邏點訊息包含該生物辨識程序。
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4.　如申請專利範圍第 3項所述之巡邏簽到系統，其中在該至少一可攜式電子裝置偵測到其
中一該感應裝置且該預設巡邏程式判斷其中一該感應裝置符合至少一該巡邏點訊息時，

該預設巡邏程式則藉由該至少一可攜式電子裝置執行該生物辨識程序。

5.　如申請專利範圍第 1項所述之巡邏簽到系統，其中在各該感應裝置接收到該至少一可攜
式電子裝置所發送之該簽核訊號，且在該管理伺服裝置接收到各該感應裝置所傳送之該

簽到訊息時，該管理伺服裝置則根據複數個該簽到訊息之該時間點中，最早之該時間點

與最晚之該時間點之間之時間值，以產生一巡邏時間訊息。

6.　一種巡邏簽到方法，其包含下列步驟：透過至少一可攜式電子裝置執行一預設巡邏程
式，並根據該預設巡邏程式顯示一簽到介面；透過該預設巡邏程式根據該至少一可攜式

電子裝置偵測其中一感應裝置，以執行一生物辨識程序，並在該預設巡邏程式判斷該生

物辨識程序認證通過時，該預設巡邏程式則透過該至少一可攜式電子裝置發送一簽核訊

號至其中一該感應裝置；利用其中一該感應裝置依據該簽核訊號以產生一簽到訊息，並

傳送至一管理伺服裝置；透過相鄰之二該感應裝置分別依據接收該至少一可攜式電子裝

置所發送之該簽核訊號之一時間點與該簽核訊號而產生該簽到訊息；以及藉由該管理伺

服裝置接收到相鄰之二該感應裝置所傳送之該簽到訊息，並根據二該簽到訊息之該時間

點之間之時間值，以產生一定點間時間訊息。

7.　如申請專利範圍第 6項所述之巡邏簽到方法，其中在執行該預設巡邏程式之步驟至發送
該簽核訊號至其中一該感應裝置之步驟中，更包含下列步驟：透過一處理模組接收且依

據一執行訊號而執行該預設巡邏程式，並驅使一顯示模組顯示該簽到介面；藉由一偵測

模組感測到其中一該感應裝置，以使該處理模組經由該簽到介面顯示一生物辨識訊息，

並驅使一特徵擷取模組擷取一生物特徵；透過該特徵擷取模組根據該生物特徵產生一特

徵訊息，並在該處理模組判斷該特徵訊息符合至少一預設特徵訊息時，該處理模組則據

以產生該簽核訊號；以及利用一通訊模組發送至其中一該感應裝置。

8.　如申請專利範圍第 6項所述之巡邏簽到方法，其中在傳送該簽到訊息至該管理伺服裝置
之步驟中，更包含下列步驟：透過各該感應裝置接收到該至少一可攜式電子裝置所發送

之該簽核訊號；以及藉由該管理伺服裝置接收到各該感應裝置所傳送之該簽到訊息，並

根據複數個該簽到訊息之該時間點中，最早之該時間點與最晚之該時間點之間之時間

值，以產生一巡邏時間訊息。

圖式簡單說明

第 1圖係為本發明之巡邏簽到系統之第一實施例之系統方塊圖。 第 2圖係為本發明之巡
邏簽到系統之第一實施例之應用示意圖。 第 3圖，其係為本發明之巡邏簽到系統之第二實施
例之系統方塊圖。 第 4圖，其係為本發明之巡邏簽到系統之第三實施例之系統方塊圖。 第 5
圖，其係為本發明之巡邏簽到方法之第一流程圖。 第 6圖，其係為本發明之巡邏簽到方法之
第二流程圖。 第 7圖，其係為本發明之巡邏簽到方法之第三流程圖。
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